Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robét

»BUDOWA OTWARTYCH STREF AK TYWNOSCI
W 5 MIEJSCOWOSCIACH GMINY KOtACZYCE"
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CPV 45112723-9 Roboty w zakresie ksztattowania placow zabaw

CPV 45233200-1 Roboty w zakresie roznych nawierzchni

CPV 45233222-1 Roboty budowlane w zakresie uktadania chodnikow
i asfaltowania

CPV 37535200-9 Wyposazenie placow zabaw

CPV 45112710-5 Roboty w zakresie ksztattowania terenow zielonych
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. WSTEP

Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét

Specyfikacja Techniczna odnosi sie do wymagan dotyczgcych wykonania i odbioru
robot, ktore zostang wykonane w ramach zagospodarowania otwartych stref

aktywnosci.

Il. PRZEDMIOT ZAMOWIENIA
Zamowienie obejmuje wykonanie nastepujgcych robot:

- roboty przygotowawcze (ziemne)

- wykonanie nawierzchni sitowni plenerowe;j

- wykonanie nawierzchni strefy relaksu z kostki brukowe]

- montaz urzadzenh fitness sitowni plenerowej (wioslarz, narciarz, biegacz,
wyciag gorny, wahadto, motyl) oraz urzgdzen strefy relaksu (stot betonowy do
gry w tenisa, stét betonowy do gry szachy/warcaby, tawki parkowe, stojak na
rowery)

- wykonanie nasadzen oraz trawnikow

Zamowienie obejmuje wykonanie 5 otwartych stref aktywnosci na terenie Gminy
Kotaczyce w miejscowosciach Biezdziedza, Biezdziadka, Lublica, Siekléwka, Sowina

wg zamieszczonego w SIWZ zakresu rzeczowego.

Kod CPV:

CPV 45112723-9 Roboty w zakresie ksztaltowania placow zabaw

CPV 45233200-1 Roboty w zakresie roznych nawierzchni

CPV 45233222-1 Roboty budowlane w zakresie uktadania chodnikéw i asfaltowania
CPV 37535200-9 Wyposazenie placéw zabaw

CPV 45112710-5 Roboty w zakresie ksztattowania terenow zielonych



1) Roboty przygotowawcze - CPV 45112723-9 Roboty w zakresie ksztaltowania

placow zabaw .

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania
i odbioru robot zwigzanych z przygotowaniem terenu (roboty ziemne) pod
nawierzchnie sitowni plenerowej i strefy relaksu.

1.2.Zakres stosowania ST

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.3.

1.3.Zakres robot objetych ST

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i
majgce na celu wykonanie robdét zwigzanych z przygotowaniem terenu (roboty
ziemne) pod nawierzchnie sitowni plenerowe;j i strefy relaksu.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi
normami i wytycznymi.

1.5.0gélne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za
zgodnos¢ z SIWZ i poleceniami Zamawiajgcego.

1.6.Sprzet

Roboty zwigzane z przygotowaniem terenu (roboty ziemne) mogg by¢ wykonywane
recznie lub mechanicznie przy uzyciu dowolnego typu sprzetu.

1.7.Wykonanie robét

Wykonanie korytowania sposobem mechanicznym wraz z wywiezieniem ziemi.
1.8.Kontrola jakosci robét

Kontrola polega na sprawdzeniu zgodnosci wykonania robot z SIWZ pod wzgledem
doktadnosci wykonania.

1.9.0bmiar robét

Jednostkami obmiaru sa:

- ilos¢ m2 wykorytowanej powierzchni

- ilo$¢ 1m* wywiezionej ziemi

1.10.0dbidr robét



Odbioru robo6t dokonuje sie na podstawie ogledzin i stwierdzenia zgodnosci
wykonania robét zgodnie z umowg .
1.11.Podstawa ptatnosci

Roboty rozliczane ryczattowo .

2) Roboty w zakresie nawierzchni sitowni plenerowej - CPV 45233200-1 Roboty w

zakresie réznych nawierzchni.

2.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej sg wymagania
szczegotowe dotyczgce wykonania i odbioru robot zwigzanych z wykonaniem
nawierzchni sitowni plenerowej.

2.2.Zakres stosowania ST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 2.3.

2.3.Zakres robét objetych ST

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i
majgce na celu wykonanie robo6t zwigzanych z utozeniem obrzezy betonowych oraz
wykonaniem wtasciwej nawierzchni ze zwirku sortowanego.

2.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi
normami i wytycznymi.

2.5.0go6lne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za
zgodnosé z SIWZ i poleceniami Zamawiajgcego.

2.6.Sprzet

Roboty zwigzane z wykonaniem nawierzchni mogg by¢ wykonywane recznie lub
mechanicznie przy uzyciu dowolnego typu sprzetu.

2.7.Wykonanie robot

1. Utozenie obrzezy betonowych wym. 6x20 cm na tawie betonowe;.

2. Rozscielenie geowtdkniny w celu odseparowania gruntu od wtasciwej nawierzchni



3. Wypetnienie placu sitowni plenerowej zwirkiem sortowanym, frakcji 2-8 mm nie
zawierajgcym czgstek gliny lub mutu, gr. warstwy 30 cm.

2.8.Kontrola jakosci robot

Kontrola polega na sprawdzeniu zgodnosci wykonania robot z SIWZ pod wzgledem
zastosowanych materiatow i doktadnosci wykonania.

2.9.Obmiar robot

Jednostkami obmiaru sa:

- ilo§¢ mb utozonego obrzeza

- ilo§¢ m2 rozscielonej geowtdkniny

- ilos¢ m2 wysypanego zwirku sortowanego gr.30 cm.

2.10.0dbiér robot

Odbioru robo6t dokonuje sie na podstawie ogledzin i stwierdzenia zgodnosci
wykonania robot zgodnie z umowg .

2.11.Podstawa ptatnosci

Roboty rozliczane ryczattowo .

4) Roboty w zakresie wykonania nawierzchni strefy relaksu z kostki brukowej -
CPV 45233222-1 Roboty budowlane w zakresie ukladania chodnikéw i

asfaltowania

4.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej sg wymagania
szczegoétowe dotyczgce wykonania i odbioru robot zwigzanych z wykonaniem
nawierzchni strefy relaksu z kostki brukowej w obrebie projektowanej otwartej strefy
aktywnosci.

4.2.Zakres stosowania ST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 4.3.

4.3.Zakres robo6t objetych ST



Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i
majgce na celu wykonanie robot zwigzanych z wykonaniem nawierzchni strefy
relaksu z kostki brukowej w obrebie projektowanej otwartej strefy aktywnosci.

4.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi
normami i wytycznymi.

4.5.0goélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za
zgodnos¢ z SIWZ i poleceniami Zamawiajgcego.

4.6.Sprzet

Roboty zwigzane z wykonaniem nawierzchni z kostki brukowej mogg by¢
wykonywane recznie lub mechanicznie przy uzyciu dowolnego typu sprzetu.
4.7.Wykonanie robot

1. Utozenie obrzezy betonowych wym. 6x20 cm na tawie betonowe;].

2. Wykonanie podbudowy z kruszyw naturalnych (pospotka gr. 15 cm) i tamanych
(kliniec gr. 10 cm).

3. Wykonanie nawierzchni z kostki brukowej gr. 6 cm (kostka betonowa w kolorze
szarym oraz zéttym lub czerwonym) na podsypce zwirkowe;.

4.8.Kontrola jakosci robét

Kontrola polega na sprawdzeniu zgodnosci wykonania robét z SIWZ pod wzgledem
zastosowanych materiatow i doktadnosci wykonania.

4.9.Obmiar roboét

Jednostkami obmiaru sa:

- ilo§¢ mb utozonego obrzeza

- ilos¢ m2 wykonanej podbudowy

- ilos¢ m2 nawierzchni z kostki brukowej

4.10.0dbior robét

Odbioru robo6t dokonuje sie na podstawie ogledzin i stwierdzenia zgodnosci
wykonania robot zgodnie z umowg .

4.11.Podstawa ptatnosci

Roboty rozliczane ryczattowo.



5) Montaz urzadzen fitness sitowni plenerowej oraz urzadzen strefy relaksu -
CPV 37535200-9 Wyposazenie placéw zabaw.

5.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania
i odbioru robét zwigzanych z dostarczeniem i montazem urzgdzen fitness sitowni
plenerowej oraz urzadzen strefy relaksu.

5.2.Zakres stosowania ST

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 5.3.

5.3.Zakres robét objetych ST

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i
majgce na celu wykonanie robét zwigzanych z dostarczeniem i montazem urzgdzen
fithess sitowni plenerowej (wioslarz, narciarz, biegacz, wycigg gorny, wahadto, motyl)
oraz urzgdzen strefy relaksu (stét betonowy do gry w tenisa, stét betonowy do gry
szachy/warcaby, tawki parkowe, stojak na rowery).

5.4.Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi
normami i wytycznymi.

5.5.0g6lne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z

SIWZ i poleceniami Zamawiajgcego.

1. Urzadzenie na pylonie — Wioslarz /wg dokumentacji projektowej/

Wymiary urzadzenia 1,65 — 1,88 x 0,88m, wymiary strefy bezpieczehstwa 5,08 x
3,88m, maksymalny ciezar uzytkownika — 150kg.

Funkcje urzadzenia, materiaty, konstrukcja oraz sposéb montazu zgodnie z instrukcjg
producenta.

Fundament pod pylonem 10cm ponizej poziomu gruntu. Minimalne wymiary
fundamentu 50 x 50 x 50cm. Fundament pod urzgdzeniem 10cm ponizej poziomu

gruntu. Minimalne wymiary fundamentu 50 x 30 x 20cm.



2. Urzadzenie na pylonie — Narty /wg dokumentaciji projektowej/

Wymiary urzadzenia 1,65 x 0,54m, wymiary strefy bezpieczenstwa 4,65 x 3,54m,
maksymalny ciezar uzytkownika — 150kg.

Funkcje urzadzenia, materiaty, konstrukcja oraz sposob montazu zgodnie z instrukcjg
producenta.

Fundament pod pylonem 10cm ponizej poziomu gruntu. Minimalne wymiary
fundamentu 50 x 50 x 50cm. Fundament pod urzgdzeniem 10cm ponizej poziomu

gruntu. Minimalne wymiary fundamentu 50 x 30 x 20cm.

3. Urzadzenie na pylonie — Biegacz /wg dokumentacji projektowej/.

Wymiary urzadzenia 1,39 x 0,5m-1,5m, wymiary strefy bezpieczenstwa 4,39 x 4,50m,
maksymalny ciezar uzytkownika — 150kg.

Funkcje urzgdzenia, materiaty, konstrukcja oraz sposéb montazu zgodnie z
instrukcjg producenta.

Fundament pod pylonem 10cm ponizej poziomu gruntu. Minimalne wymiary
fundamentu 50 x 50 x 50cm. Fundament pod urzgdzeniem 10cm ponizej poziomu

gruntu. Minimalne wymiary fundamentu 50 x 30 x 20cm.

4. Urzadzenie na pylonie — Wyciag gérny /wg dokumentaciji projektowej/.

Wymiary urzgdzenia 0,96 x 0,75m, wymiary strefy bezpieczenstwa 3,96 x 3,75m,
maksymalny ciezar uzytkownika — 150kg.

Funkcje urzadzenia, materiaty, konstrukcja oraz sposdb montazu zgodnie z instrukcjg
producenta.

Fundament pod pylonem 10cm ponizej poziomu gruntu. Minimalne wymiary
fundamentu 50 x 50 x 50cm. Fundament pod urzgdzeniem 10cm ponizej poziomu

gruntu. Minimalne wymiary fundamentu 50 x 30 x 20cm.

5. Urzadzenie na pylonie — Wahadto /wg dokumentacji projektowej/.

Wymiary urzgdzenia 0,87 x 0,74m, wymiary strefy bezpieczenstwa 3,87 x 3,74m,
maksymalny ciezar uzytkownika — 150kg.

Funkcje urzgdzenia, materiaty, konstrukcja oraz sposéb montazu zgodnie z instrukcjg

producenta.



Fundament pod pylonem 10cm ponizej poziomu gruntu. Minimalne wymiary
fundamentu 50 x 50 x 50cm. Fundament pod urzgdzeniem 10cm ponizej poziomu

gruntu. Minimalne wymiary fundamentu 50 x 30 x 20cm.

6. Urzadzenie na pylonie — Motyl /wg dokumentacji projektowej/.

Wymiary urzgdzenia 0,74 x 0,80-1,0m, wymiary strefy bezpieczenstwa 3,74 x 4,0m,
maksymalny ciezar uzytkownika — 150kg.

Funkcje urzgdzenia, materiaty, konstrukcja oraz sposéb montazu zgodnie z instrukcjg
producenta.

Fundament pod pylonem 10cm ponizej poziomu gruntu. Minimalne wymiary
fundamentu 50 x 50 x 50cm. Fundament pod urzgdzeniem 10cm ponizej poziomu

gruntu. Minimalne wymiary fundamentu 50 x 30 x 20cm.

7. Lawki — 4 szt /wg dokumentacji projektowej/.
tawki typowe o konstrukcji betonowej bez oparcia o dtugosci do 2,0m.
Uzyte materiaty, konstrukcja oraz sposdb montazu zgodnie z instrukcjg producenta.

Posadowienie za pomocg kotew zgodnie z wytycznymi producenta.

8. Stot do tenisa /wg dokumentacji projektowej/.
Wymiary blatu 1,52 x 2,74m, ciezar urzgdzenia — 1050kg.
Funkcje urzgdzenia, materiaty, konstrukcja oraz sposéb montazu zgodnie instrukcjg

producenta.

9. Stét do gry w szachy/warcaby /wg dokumentaciji projektowej/.
Wymiary obiektu 2,0 x 2,0m, ciezar urzgdzenia — 400kg.
Funkcje urzadzenia, materiaty, konstrukcja oraz sposéb montazu zgodnie instrukcjg

producenta.
10. Stojak rowerowy - 5-stanowiskowy /wg dokumentaciji projektowej/.
Stojak rowerowy o konstrukcji stalowej prefabrykowany.

Uzyte materiaty, konstrukcja oraz sposéb montazu zgodnie z instrukcjg producenta.

5.6.Sprzet



Roboty zwigzane z wyposazeniem placow zabaw mogg by¢ wykonywane recznie lub
mechanicznie przy uzyciu dowolnego typu sprzetu.

5.7.Transport

Materialy na budowe otwartej strefy aktywnosci powinny by¢ przewozone
odpowiednimi srodkami transportu, zeby unikng¢ uszkodzen, trwatych odksztatcen
oraz zgodnie z przepisami BHP i ruchu drogowego.

5.8.Wykonanie robot

Montaz - wykopanie dotkbw pod fundamenty (lub gotowe prefabrykaty
fundamentowe), rozplantowanie nadmiaru ziemi i osadzenie urzadzen wg
wytycznych producenta.

5.9. Kontrola jakosci robét

Kontrola polega na sprawdzeniu zgodnosci wykonania rob6t z umowg pod wzgledem
zastosowanych materiatow i doktadnosci wykonania.

5.10.Obmiar robét.

Jednostkami obmiaru sa:

— ilosc¢ szt lub kpl dostarczonych i zamontowanych urzgdzen

5.11.0dbiér robot

Odbioru robot dokonuje sie na podstawie ogledzin i stwierdzenia zgodno$ci
wykonania robot z SIWZ i umowa.

5.12.Podstawa ptatnosci

Roboty rozliczane ryczattowo .

6) Roboty w zakresie wykonania nasadzen oraz trawnikéw - CPV 45112710-5

Roboty w zakresie ksztaltowania terenoéw zielonych

6.1.Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania
i odbioru robét zwigzanych z wykonaniem nasadzen oraz trawnikbw w obrebie

projektowanej otwartej strefy aktywnosci.
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6.2.Zakres stosowania ST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.3.

6.3.Zakres robét objetych ST

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i
majgce na celu wykonanie robo6t zwigzanych z wykonaniem nasadzen oraz
trawnikow w obrebie projektowanej otwartej strefy aktywnosci.

6.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi
normami i wytycznymi.

6.5.0gdélne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za
zgodnos¢ z SIWZ i poleceniami Zamawiajgcego.

6.6.Sprzet

Roboty zwigzane z wykonaniem nasadzen oraz trawnikbw mogg by¢ wykonywane
recznie lub mechanicznie przy uzyciu dowolnego typu sprzetu.

6.7.Wykonanie robét

1. Wykopanie dotkow i zasadzenie krzewdéw zywoptotowych wys. 80-100 cm /tuja
szmaragd / w ilosci wg dokumentacji projektowe;.

2. Rozscielenie ziemi urodzajnej (humusu) i zasianie trawy.

6.8. Kontrola jakosci robot

Kontrola polega na sprawdzeniu zgodnosci wykonania rob6t z SIWZ pod wzgledem
doktadnosci wykonania.

6.9.Obmiar roboét

Jednostkami obmiaru sa:

- ilos¢ szt zasadzonych krzewow

- ilos¢ m3 rozscielonej ziemi urodzajnej

- ilos¢ m2 wykonanego trawnika

6.10.0dbior robét

Odbioru robo6t dokonuje sie na podstawie ogledzin i stwierdzenia zgodnosci
wykonania robot zgodnie z umowsg .

6.11.Podstawa ptatnosci

Roboty rozliczane ryczattowo.
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